توضیح سوال 11

ورودی مساله محدود به دنیای مکعب ها می باشد.

پنج مکعب به نامهاي  a,b,c,d,e وجود دارند که به فرم های مختلف روی میز چیده می شوند فرض کنید هدف در هر صورت قرار دادن a   روی میز b   روی a   ، c  روي b ...   می باشد

Goal:    ontable(a) on(b,a) on(c,b) on(d,c) on(e,d) clear(e)
 Initial state: it can be different (give it from input by means of forms or if you prefer to use files it can be like the following structure
· on(c,a) ontable (c)…

the actions are
(:action pickup :parameters (?x)

:precondition (ontable ?x) (clear ?x) )

:effect (holding ?x) ) )

(:action putdown :parameters (?x)

:precondition (holding ?x) )

:effect  (ontable ?x) (clear ?x) ) )

(:action stack :parameters (?x ?y)

:precondition (holding ?x) (clear ?y) )

:effect  (on ?x ?y) (clear ?x) ) ) 

(:action unstack :parameters (?x ?y)

:precondition  (on ?x ?y) (clear ?x))

:effect (holding ?x) (clear ?y) ) )

ابتدا این action    ها را با فرض داشتن فقط پنج مکعب a,b,c,d,e,f   به صورت groud( بدون متغیر ) در آورید سپس با داشتن این action    های بدون متغیر و حالت اولیه و هدف مساله را با روش دلخواه خود( pop or graph plan) حل کنید












